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タスク作成 

xarvio フィールドマネージャーは、畑で稲・大豆を防除するためにタスク機能を提供します。タスクの計

画と殺菌剤、殺虫剤などの散布は、フィールドマネージャーで次の手順で簡単に実行できます。 

 まず、「タスクの新規作成エントリ」よりいずれかに従って、圃場にタスクを追加します。 

 [タスクを追加]をクリックして、新しい画面にてタスク種類の選択リストが表示されます。 

 [ 防 除 ] 項 目 を 選 択 し 、 ク リ ッ ク し て 次 の 画 面 へ 進 み ま す 。 7-1-3_AddTask.png

 

 

 [日付]画面に散布天気情報に基づいて散布に好適日を指定します。 

※日付を選択する際は、今後 10 日間の推奨事項と 1 時間ごとの散布天気予報を利用してください。

色は、散布のさまざまな条件を示しています。「赤色」は散布に不適を表し、「オレンジ色」は散布に

稲・大豆の防除タスク 
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適切を表し、「緑色」は圃場で作業するため、散布に好適の状態を表します。7-1-3_FieldAndDate.png

 
ｱ. [ 圃 場 を 追 加 ] ➊ を ク リ ッ ク し 、 タ ス ク に 他 の 圃 場 を 追 加 で き ま す 。 7-1-3_AddFields.png

 
ｲ. カレンダー❷をクリックし、選択された日から 5 日間の散布天気情報を示します。作業予定期間内

に散布に好適な作業日を選択します。 
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ｳ. ❸をクリックし、タスクから当該圃場の削除は可能です。 

ｴ. [次へ]➍をクリックして次の画面へ進みます。 

 

 

 [ 商 品 ] 画 面 に 散 布 処 理 用 商 品 を 検 索 し て 選 択 し ま す 。 7-1-3_ChooseProd.png

 
 

ｱ. 商品の情報（商品名、製造会社名、商品 ID など）を➊に入力して検索します。 

ｲ. 防除商品用途より❷で商品種類を選択します。 

ｳ. 検索条件でフィルターされた商品ずつ❸を選択します。 

ｴ. [混用]➍に選択された商品が表示されます。商品項目の右に削除ボタンで商品の削除は可能です。 

ｵ. [次へ]❺をクリックして次の画面へ進みます。 
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 [ 使 用 量 ] 画 面 に 使 用 薬 量 、 使 用 方 法 な ど 詳 細 情 報 を 入 力 し ま す 。 7-1-3_ProdDosage.png

 

 

ｱ. [散布タイプ]➊は圃場ゾーンに基づく可変散布、または通常の均一散布を選択します。 

ｲ. 商品の[使用方法]❷を選択します。 

ｳ. 商品に水を加えるかどうか[処理時の形態]❸を選択します。 

ｴ. 使用する場所の[散布スポット]➍を選択します。 

ｵ. [使用量]／[希釈倍率]の[入力タイプ]❺を選択します。 

ｶ. 商品の登録内容に基づいて畑 10a あたりの適切な単位薬量、または水を加える希釈で使用する場合、

散布液量、及び適切な希釈倍率❻を入力します。 

ｷ. [次へ]➐をクリックして次の画面へ進みます。 

 

 [散布タイプ]➊は「可変」を指定する場合、圃場ゾーンに基づいて使用薬量などを入力します。7-1-

3_ProdDosageVar.png
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ｱ. [高流量能力]❷はノズルが高流量、または通常の流れを選択できます。チェックボックスをチェック

する場合、高流量が指定されます。 

ｲ. 商品の登録内容に基づいて畑 10a あたりの適切な単位薬量の中間値、または水を加える希釈で使用

する場合、散布液量の中間値、及び適切な希釈倍率❸を中間の[ゾーン３]に入力し、圃場の他のゾー

ン毎に設定値が自動的に計算されます。 

 

 

 

 [マップ]画面に散布タスク概要の確認またはマップの変更もできます。7-1-3_MapReview.png
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ｱ. [マップを変更]➊をクリックし、散布マップの変更が行います。 

ｲ. [割り当て]❷をクリックし、xarvio フィールドマネージャーのユーザにタスクを割り当て、または書

類記録のために任意の名前を入力します。 

ｳ. タスクにメモ❸を追加します。 

ｴ. ➍をチェックする場合、作業予定日を過ぎたら、タスクが自動的に完了とマークされます。 

ｵ. [タスクを保存]❺をクリックし、作成を完了します。 

 

 

 

 [散布マップ]画面にて基準の散布マップを変更し、再設定ができます。7-1-3_ChangeMap.png
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ｱ. [基準を選択]➊をクリックし、基準マップの選択リストが表示されます。 

ｲ. 過去のマップは圃場全体 LAI の値に基づいて、散布ゾーンが変わりますので、[基準として設定]❷を

クリックし、選択された基準マップが設定されます。 

ｳ. [散布マップの保存]❸をクリックし、新しい散布マップが設定されて元の[マップ]画面へ戻ります。 
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タスク参照 

「タスク作成」手順通りにタスクを作成されたら、タスクのサマリー情報は参照できます。 

 [タスク]に直接に移動し、[タスクの計画一覧]パネルが表示されます。7-1-3_RefTask.png 

 [タスクの計画一覧]パネルに表示されるタスクリストから、参照したいタスク項目➊をクリックし、

画面右に当該タスクのサマリー情報❷が表示されます。 

 圃場個別で計画されるタスクは参照可能です。画面左に表示される圃場リスト❸に圃場をクリック

し て 選 択 し 、 タ ス ク リ ス ト に 当 該 圃 場 の み の タ ス ク が 絞 ら れ て 表 示 さ れ ま す 。

 
 

 タスク項目の右のボタン、または画面右下の[送信またはダウンロード]➍をクリックし、外部機能と

連携し散布マップを送信し、xarvio CONNECT、及び John Deere へ送信できます。7-1-3_SendMap.png
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タスク編集 

以下の手順で既存の計画済みタスクを編集することが可能です。 

 [タスク]に直接に移動し、[タスクの計画一覧]パネルが表示されます。 

 「タスク参照」の手順で画面右に編集したいタスクのサマリー情報を表示されます。7-1-

3_EditTask.png

 

 

ｱ. オプションボタン[…]➊をクリックし、操作メニューがポップアップされます。 

ｲ. [タスクを編集]操作項目❷を選択し、クリックしてタスク編集の画面へ進みます。 

ｳ. タスクの編集は「タスクの作成」の同じな手順に従って行います。 
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タスク削除 

以下の手順で既存の計画済みタスクを削除することが可能です。 

 [タスク]に直接に移動し、[タスクの計画一覧]パネルが表示されます。 

 「タスク参照」の手順で画面右に削除したいタスクのサマリー情報を表示されます。 

7-1-3_DelTask.png

 
 

ｱ. オプションボタン[…]➊をクリックし、操作メニューがポップアップされます。 

ｲ. [タスクを削除]操作項目❷を選択し、クリックして削除確認の画面が表示されます。7-1-

3_DelTask2.png  
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ｳ. [削除]をクリックし、当該タスクが削除されます。 

[キャンセル]を押すと削除処理が行わなく元の画面へ戻ります。 

 

 [タスクの計画一覧]パネルに複数タスクを選択して同時に削除することができます。7-1-

3_DelTask3.png

 
 

ｱ. 各タスク項目の左にチェックボックス➊があり、タスク項目ずつクリックして選択します。 

ｲ. 画面右にオプションボタン[…]❷をクリックし、操作メニューがポップアップされます。 

ｳ. [タスクを削除]操作項目❸を選択し、クリックして削除確認の画面が表示されます。 

7-1-3_DelTask4.png

 



 

 

ｴ. [削除]をクリックし、当該複数のタスクが削除されます 

[キャンセル]を押すと削除処理が行わなく元の画面へ戻ります。 


